SEP INGENIERIA EN MANTENIMIENTO INDUSTRIAL b"P
2 EN COMPETENCIAS PROFESIONALES M8

ASIGNATURA DE VISUALIZACION Y CONTROL DE PROCESOS

1. Competencias Validar estudios de ingenieria y proyectos técnico-
econdmicos mediante andlisis de factibilidad para
mejorar la mantenibilidad de los equipos e instalaciones.

2. Cuatrimestre Décimo

3. Horas Tedricas 36

4. Horas Précticas 54

5. Horas Totales 90

6. Horas Totales por Semana 6

Cuatrimestre

7. Objetivo de Aprendizaje El alumno integrara sistemas de visualizacion y control
de variables de proceso, para mejorar la operaciéon de
los procesos de la empresa y la adquisicion de datos
para mantenimiento, mediante la seleccion, instalacion y
conservacion de los equipos asociados.

Unidades de Aprendizaje o I-,|0r_as
Teoricas | Practicas Totales

I. Interfaces hombre - maquina (HMI) 6 12 18
II. Instrumentacion virtual 18 22 40
lll.  Sistemas robdticos 6 10 16
IV. Sistemas dométicos 6 10 16
Totales 36 54 90

ELABORG:  COMIE de Directores de la Cartera 98 ReVISO: Direccién Académica JAPR

APROBO: C.G.U.T.yP. Eﬁc\ﬁégg ENTRADA Septiembre de 2020 *’%M@g

F-DA-01-PE-ING-11




VISUALIZACION Y CONTROL DE PROCESOS

UNIDADES DE APRENDIZAJE

1. Unidad de
Aprendizaje

I. Interfaces hombre - maquina (HMI)

2. Horas Practicas 6
3. Horas Teoricas 12
4. Horas Totales 18

5. Objetivo de la

El alumno integrara soluciones basadas en interfaces hombre -
magquina para facilitar la interaccion entre usuarios y sistemas

Unidad de automaticos, asi como la generacion de informacion para
Aprendizaje mantenimiento, mediante su seleccion, programacion e
instalacion.

Temas Saber Saber hacer Ser
Estructura de | Explicar la estructura 'y Responsabilidad
una HMI componentes de una HMI. Honestidad

Proactivo

Programacion
de una HMI

Describir el proceso de
programacion de una HMI.

Realizar la programacion
de una HMI, que considere
parametros de seguridad,
opciones de actualizacion e
informacion.

Responsabilidad
Honestidad
Proactivo

Integracion de

Explicar los requerimientos

Integrar interfaces hombre -

Responsabilidad

HMI en para integraciéon de HMI en | maquina que facilite la Honestidad
aplicaciones aplicaciones industriales. interaccion entre usuarios, |Proactivo

y equipo de control,

maquinas y procesos, en la

solucion de necesidades

especificas, mostrando

pardmetros de proceso.
fog 22\
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VISUALIZACION Y CONTROL DE PROCESOS

PROCESO DE EVALUACION

Resultado de aprendizaje

Secuencia de aprendizaje

Instrumentos y tipos de
reactivos

Desarrolla una propuesta de
interfaces hombre - maquina
en aplicaciones de control
automatico, y las
aprovechara para mostrar
informacion para la toma de
decisiones en
mantenimiento, tal como
namero de ciclos y tiempo
de operacion, entre otros.

1. Comprender la estructura de
una interfaz hombre — maquina

2. Comprender los elementos y
el estilo de programacion de
interfaces hombre — maquina

3. Evaluar la integracion de
interfaces hombre - maquina en
aplicaciones de control
automatico

Ejercicios practicos
Lista de verificacion
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VISUALIZACION Y CONTROL DE PROCESOS

PROCESO DE EVALUACION

Métodos y técnicas de ensefianza

Medios y materiales didacticos

Estudio de casos

Carién

Computadora

Software de aplicacion
Software de simulacion

ESPACIO FORMATIVO

Aula Laboratorio / Taller Empresa
X
.. Comité de Directores de la Carrera de .. . L - # ”“"‘”“‘*“%
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VISUALIZACION Y CONTROL DE PROCESOS

UNIDADES DE APRENDIZAJE

1. Unidad de L
. II. Instrumentacion virtual

Aprendizaje

2. Horas Teoricas 18

3. Horas Précticas 22

4. Horas Totales 40

5. Objetivo de la El aIumnp integ_raré solgpiones basade_ls en ir_lstrumentacién,v_irtual
Unidad de para facilitar la mtergc,:uon entre usuarios y sistemas automaticos,
Aprendizaje asi como la generacion de mforma_qon para ma_qtenlmlento,

mediante su seleccidn, programacion e instalacion.

Temas Saber Saber hacer Ser
Elementos de | Explicar los elementos de | Seleccionar los elementos | Responsabilidad
la hardware y software de hardware y software Honestidad
instrumentacion | necesarios para la para aplicaciones Proactivo

virtual

realizacion de aplicaciones
de instrumentacion virtual.

industriales de la
instrumentacion virtual

Programacion
de instrumentos
virtuales

Explicar las instrucciones
de programacion de
entradas, salidas,
estructuras, arreglos,
numeéricas, caracteres,
matematicas, entre otras.

Desarrollar aplicaciones de
instrumentacion virtual que
utilicen instrucciones de
programacion avanzada
enfocados a mantenimiento
basado en condicion,
mediante el andlisis de
datos del proceso.

Responsabilidad
Honestidad
Proactivo

Adquisicion de

Describir los criterios para

Integrar sistemas de

Responsabilidad

datos la implementacion de visualizacion y control de Honestidad
sistemas de adquisicion de | procesos, monitoreando los | Proactivo
datos, para la visualizacion | parametros de operacion
y control de variables de en tiempo real, facilitando
proceso (temperatura, su andlisis.
presion, nivel, flujo,
posicidn, entre otras).
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VISUALIZACION Y CONTROL DE PROCESOS

PROCESO DE EVALUACION

Resultado de aprendizaje

Secuencia de aprendizaje

Instrumentos y tipos de
reactivos

Integra aplicaciones de
instrumentacioén virtual para
control de procesos y
generacion de informacion
para mantenimiento
predictivo, a través de la
generacion de un proyecto
de aplicacion donde utilice
variables de proceso,
facilitando la generacién de
ordenes de trabajo.

1. Comprender los elementos
de la instrumentacion virtual

2. ldentificar las caracteristicas
de las instrucciones y
comandos para programacion
de instrumentos virtuales

3. Comprender el proceso para
adquisicion de datos

4.- Aplicar algoritmos para el
andlisis de los datos adquiridos
de forma tradicional y/o a través
de internet Industrial.

Proyecto
Lista de cotejo
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VISUALIZACION Y CONTROL DE PROCESOS

PROCESO ENSENANZA APRENDIZAJE

Métodos y técnicas de ensefianza

Medios y materiales didacticos

Estudio de casos

Carién

Computadora

Software de aplicacion
Software de simulacion
Conexion a Internet

ESPACIO FORMATIVO

Aula

Laboratorio / Taller

Empresa
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VISUALIZACION Y CONTROL DE PROCESOS

UNIDADES DE APRENDIZAJE

1. Unidad _de. lll. Sistemas robéticos
Aprendizaje

2. Horas Teoricas 6

3. Horas Précticas 10

4. Horas Totales 16

5. Objetivo de la El alumno integrara aplicaciones de robots industriales en sistemas
Unidad de automaticos para optimizar las actividades de manufactura,
Aprendizaje mediante su seleccidn, programacion e instalacion.

Temas

Saber

Saber hacer

Ser

Tipos de robots
industriales

Explicar los tipos de robots
industriales (articulados,
SCARA, cartesianos,
colaborativos, autbnomos,
entre otros) y sus
aplicaciones.

Seleccionar el robot
adecuado a una aplicacion
(alcance, capacidad de
carga, precision, efector
final, colaboracion con
operadores, operacion
autdénoma, entre otras).

Responsabilidad
Honestidad
Proactivo

Programacion
de robots
industriales

Explicar los recursos para
programacion de robots
industriales.

Desarrollar programas para
control de robots
industriales de acuerdo a la
aplicacion (movimiento de
partes, operacion de
herramientas, entre otras).

Responsabilidad
Honestidad
Proactivo

Integracion de

Explicar la forma de

Desarrollar aplicaciones

Responsabilidad

robots interaccion de robots donde integre robots Honestidad
industriales. industriales con sistemas | industriales en sistemas Proactivo
de control automatico automatizados basados en
basados en PLC e PLC e instrumentacion
instrumentacion virtual. virtual, para optimizar los
procesos industriales.
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VISUALIZACION Y CONTROL DE PROCESOS

PROCESO DE EVALUACION

Resultado de aprendizaje

Secuencia de aprendizaje

Instrumentos y tipos de
reactivos

Realiza un proyecto de
integracion de robots
industriales en aplicaciones
de automatizacion industrial,
considerando condiciones de
produccion, seguridad y
mantenimiento.

1. Comprender los tipos de
robots industriales y sus
aplicaciones

2. Comprender los estilos para
la programacién de robots

3. Evaluar los requerimientos
para integracién de robots en
procesos automatizados

Ejecucion de tareas
Lista de verificacion
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VISUALIZACION Y CONTROL DE PROCESOS

PROCESO ENSENANZA APRENDIZAJE

Métodos y técnicas de ensefianza

Medios y materiales didacticos

Estudio de casos

Carién

Computadora

Software de aplicacion
Software de simulacién
Robots industriales y/o didacticos

ESPACIO FORMATIVO

Aula Laboratorio / Taller Empresa
X
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VISUALIZACION Y CONTROL DE PROCESOS

UNIDADES DE APRENDIZAJE

1. Unidad _de. IV. Sistemas domaéticos
Aprendizaje
2. Horas Teo0ricas 6
3. Horas Practicas 10
4. Horas Totales 16
. El alumno integrara aplicaciones de sistemas domaéticos para
5. Objetivo de la L . > s .
Unidad de optlmlzar las condlpl_ones de operacion de ed|f|C|9§, mediante el .
S monitoreo de condiciones de consumo de energéticos y presencia
Aprendizaje
de personas.

Temas

Saber

Saber hacer

Ser

Elementos de
un sistema
domatico

Describir los elementos
gue intervienen en la
automatizacion de
edificios.

Seleccionar los elementos
para desarrollar una
aplicacion de
automatizacion de edificios.

Responsabilidad
Honestidad
Proactivo

Programacion
de funciones
para un sistema
domatico

Explicar las funciones
utilizadas para
automatizacion de
edificios.

Desarrollar aplicaciones de
domdtica que utilicen
instrucciones de
programacion enfocados a
la sustentabilidad de
edificios.

Responsabilidad
Honestidad
Proactivo

Instalacién de

Explicar el proceso y los

Desarrollar aplicaciones de

Responsabilidad

sistemas requerimientos para domodtica integrando Honestidad
domaticos instalacion de sistemas sistemas de medicion y Proactivo
domodticos. control con interface a
aplicaciones moviles y
servicios web.
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VISUALIZACION Y CONTROL DE PROCESOS

PROCESO DE EVALUACION

Resultado de aprendizaje

Secuencia de aprendizaje

Instrumentos y tipos de
reactivos

Integra aplicaciones de
sistemas domoticos
orientados a la mejora de
condiciones de operacion de
edificios, a través de la
generacion de un proyecto
de aplicacién de ahorro de
energia, energias
alternativas, incremento en
seguridad o confort.

1. Comprender los elementos
disponibles para aplicaciones
de sistemas domaticos

2. Comprender las funciones de
programacion de uso comun en
aplicaciones de sistemas
domoticos

3. Establecer los requerimientos
para puesta en marcha de
aplicaciones de sistemas
domdticos

Proyecto
Lista de cotejo
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VISUALIZACION Y CONTROL DE PROCESOS

PROCESO ENSENANZA APRENDIZAJE

Métodos y técnicas de ensefianza

Medios y materiales didacticos

Estudio de casos

Carién

Computadora

Software de aplicacion
Software de simulacion
Conexion a Internet

ESPACIO FORMATIVO

Aula Laboratorio / Taller Empresa
X
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VISUALIZACION Y CONTROL DE PROCESOS

CAPACIDADES DERIVADAS DE LAS COMPETENCIAS PROFESIONALES A LAS QUE
CONTRIBUYE LA ASIGNATURA

Capacidad

Criterios de Desempefio

Diagnosticar maquinaria y equipo
mediante técnicas predictivas con
ensayos no destructivos (termografia,
vibraciones, ultrasonido, tribologia, entre
otras) aplicando modelos matematicos y
otras herramientas para la deteccién
oportuna de fallas y optimizacion de las
actividades de mantenimiento.

Presenta el diagnéstico de las condiciones de
operacion de los sistemas electromecanicos
utilizando técnicas predictivas (inspeccion visual,
lubricacién, termografia, ultrasonido, vibraciones,
alineacion con laser y otras pruebas no
destructivas).

Mejorar el uso de los energéticos
mediante proyectos de ahorro y calidad
de la energia para la reduccion de costos
de operacion.

Presenta un proyecto integral de ahorro y calidad
de la energia, que contemple el costo-beneficio
considerando el medio ambiente, el uso de
energias alternas y nuevas tecnologias, acorde a
la normatividad vigente.

Proponer sistemas de control
automatizado usando las nuevas
tecnologias para eficientar la
funcionalidad del mantenimiento y de los
procesos.

Presenta propuestas de proyectos de
automatizacion de maquinaria, equipo e
instalaciones que incluyan el uso de tecnologias
y manejo de informacion de mantenimiento
considerando aspectos de seguridad, higiene y
medio ambiente.
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VISUALIZACION Y CONTROL DE PROCESOS
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Manuales del equipo y software empleados en cada Universidad.
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